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Gtk Motivacao e objetivo do estudo
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Sondadores
interferomeétricos

(GeoSwath 500+
Compact)

Objetivo: avaliar a capacidade do GS500+ compact para realizar levantamentos

hidrograficos que cumpram os requisitos de ordem especial estabelecidos pela Organizagéo
Hidrografica Internacional (OHI)
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GeoSwath 500 Plus Compact

Metodologia

Resultados

Analise de resultados
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ConsideracoOes finais

Conhecer o mar para que
todos 0 possam usar
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G b GeoSwath 500 Plus Compact

Frequéncia de

Dois transdutores (dual head) - &ngulo de 60° operaco 500 kHz

Prof. méx. de
— operacao

" ' Largura de faixa Até 12 x
Ny b sondada profundidade

| Resolucdo em

50 metros

o L | A profundidade 1,5 mm
* g \/\/\.
Angulo o \/\/\ Largura de feixe 0,5° x 0,5°
Inten'alﬁ ‘ Diferenca Fase Comprimento de 32 us a 224 Us
/ TE“‘F" r ; impulso H H
!
/ f : Méax. taxa de 30 impulsos p/
/ transmissao segundo
. Dimensdes 255 mm x 110 m x
Imagem: Adaptacdo de Gutierrez e Gutowski transdutor 60 mm
£ IRACIac Conhecer o mar para que

;apcer Rl Met =

== todos 0 possam usar
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QBRI GeoSwath 500 Plus Compact

Portabilidade

Capacidade expedicionaria + detecédo de objetos + busca total do fundo

®&|mﬂmc Conhecer o mar para gue
I == todos o possam usar
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ke GeoSwath 500 Plus Compact

Sensores adicionals

1 - Sistema GS500+ com
transdutores dual head

2 - sensor inercial
3 - sensor de medicao VPS
4 - transdutor SFS

5 - antenas GPS para
determinacao proa

6 - antena GPS para
determinacao posicao

NENIRICIRAC Conhecer o mar para que
NI TE = todos o0 possam usar
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Levantamento hidrografico

Area de sondagem — marina de Cascais Embarcacdo — “Trinas”

 Medidas as distancias horizontais e
verticais entre 0s varios sensores

e Determinados desvios de

* Profundidades < 10 m orientacao entre o referencial dos
* Objetos e estruturas rochosas transdutores e o referencial dos
sensores de atitude
£ RACiFac Conhecer o mar para que

ORI 2 = todos o possam usar
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Levantamento hidrografico

Referéncia vertical VPS coluna de agua
VPS (m/s)
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e Zero Hidrografico — 2,08 m abaixo NMA « Sound Velocity Profiler (SVP)
« Marégrafo de Cascais

lecmc Conhecer o mar para que
N s e todos 0 possam usar
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Limitacoes
. Y
LH multifeixe com posicionamento no
modo DGNSS RTK

Posicionamento modo DGNSS

» , "
Nao mede variacbes temporais e

espaciais altura de maré/comportamento
dinamico da embarcacao

v

Aumento da incerteza no
posicionamento vertical das
profundidades

Superficie de referéncia — Modelo
batimétrico de detecao de objetos

| o

lemcmc Conhecer o mar para gue
-l todos o0 possam usar
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Metodologia

Superficie de

referéncia

« KONGSBERG EM2040C

* Modelo batimétrico de
detecéo de objetos;

* Resolucéo de 0,5 m;

» Aplicacao de
processamento CARIS-
HIPS v.8.1.7.

Conhecer o mar para que
todos 0 possam usar
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Aguisicao >

Aquisicao de dados foi realizada no dia 29 de abril — software GS+ versao 3.6 v

Realizadas 28 fiadas principais de sondagem e 3 fiadas de verificacéo

Subset_Editor_2D View

Sistema nao possui um

algoritmo de seguimento do

fundo, pelo que grava todos

0S ecos recebidos, sejam

eles provenientes do fundo,

de multiplo trajeto ou da
- coluna de agua.

Dados brutos




' idrografico
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> Processamento

1. Software CARIS HIPS versao 8.1.7.

2. Aplicadas correcbes — maré, SVP, distancias verticais e horizontais entre sensores
e desvios entre referencial dos transdutores e sensores atitude

3. Rejeitado ruido
Assinalados objetos

Dados processados

S Racilac Imagem acustica elevada resolugdo Conhecer o mar para gue

RS =2 = todos 0 possam usar
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* Modelo batimétrico
de detecéo de
objetos

 Resolucdo de 0,5 m

A analise dos dados processados
demonstra que a localizacao de
objetos de pequena
dimensao, apenas com recurso a
analise da informacao
batimétrica, ndo € um processo
A~ 2~ IFaciac simples devido a elevada dispersao

= = de dados
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+ . * Mosaico (imagem acustica)
 Resolucdo de 0,2 m

 Detecao e assinalamento de
objetos

T

LAENIRACIFaAc Conhecer o mar para que
T 2 = todos 0 possam usar
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Q'/ Analise resultados
-
af;ao dos modelos batlmetncos

Comp

Média das dlferengas (m) 0,11
... . . Desvio padrao (m) 0,15

xxxxxx

@ﬂlmﬂmc Conhecer o mar para gue
I == todos o possam usar
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QR Analise resultados

Repetibilidade das medicdes do GeoSwath — MB vs fiadas de verificacao

B Média das diferencas (sondas reduzidas validadas) B Desvio Padrao (sondas reduzidas validadas)
I Média das diferencas (sondas adquiridas) B Desvio Padriao (sondas adquiridas)
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L2 FCIFaC Conhecer o mar para que
Lopcer, Uiy | el 43_%3

S 2 = todos 0 possam usar
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Analise resultados

Rentabilidade da sondagem

Largura de Sobreposicéo
faixa entre faixas
sondada sondadas

Area Distancia em Tempo de

Tempo despendido

(Km?) fiada (Km) sondagem Nno processamento

EM2040C 3x fundo

GS500+ 0,42 16,57 2h49m 11x fundo 50%0 3 dias

Aquisicao

Processamento

Fiada por processar

LAY e e .
"-{i“i&% ; Multifeixe (azul) vs GeoSwath (cinzento)
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Qs Considerac0es finais

Aperfeicoar

Posicionamento processo de

RTK rejeicao de
sondas

Dimuicao da
j— largura de faixa
A sondada

IENIACIFC Conhecer o mar para que

NS E todos 0 possam usar
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